
thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 18.03.2024 - 24.03.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 18
Beginn Vorlesungszeit Sommersemester 2024 (NUW)

Dienstag 19 Mittwoch 20 Donnerstag 21 Freitag 22 Samstag 23 Sonntag 24

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Placement Test German Language

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MDM-1; MMC-1: DMS C120

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 25.03.2024 - 31.03.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 25 Dienstag 26 Mittwoch 27 Donnerstag 28
Gründonnerstag

Freitag 29
Karfreitag

Samstag 30 Sonntag 31
Ostersonntag

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 01.04.2024 - 07.04.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 01
Ostermontag

Dienstag 02
vorlesungsfrei

Mittwoch 03 Donnerstag 04 Freitag 05 Samstag 06 Sonntag 07

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 08.04.2024 - 14.04.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 08 Dienstag 09 Mittwoch 10 Donnerstag 11 Freitag 12 Samstag 13 Sonntag 14

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

German A2 part 1+2 / German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger
Group A: German A1 part 1+2 /

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

German A2 part 1+2/ German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

Group A: German A1 part 1+2/

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 15.04.2024 - 21.04.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 15 Dienstag 16 Mittwoch 17 Donnerstag 18 Freitag 19 Samstag 20 Sonntag 21

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

German A2 part 1+2 / German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger
Group A: German A1 part 1+2 /

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

German A2 part 1+2/ German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

Group A: German A1 part 1+2/

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 22.04.2024 - 28.04.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 22 Dienstag 23 Mittwoch 24 Donnerstag 25 Freitag 26 Samstag 27 Sonntag 28

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

German A2 part 1+2 / German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger
Group A: German A1 part 1+2 /

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

German A2 part 1+2/ German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

Group A: German A1 part 1+2/

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 29.04.2024 - 05.05.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 29 Dienstag 30 Mittwoch 01
Tag der Arbeit

Donnerstag 02 Freitag 03 Samstag 04 Sonntag 05

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

German A2 part 1+2 / German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger
Group A: German A1 part 1+2 /

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

German A2 part 1+2/ German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

Group A: German A1 part 1+2/

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 06.05.2024 - 12.05.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 06 Dienstag 07 Mittwoch 08 Donnerstag 09
Christi Himmelfahrt

Freitag 10 Samstag 11 Sonntag 12

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

German A2 part 1+2 / German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger
Group A: German A1 part 1+2 /

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger
Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 13.05.2024 - 19.05.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 13 Dienstag 14 Mittwoch 15 Donnerstag 16 Freitag 17
vorlesungsfrei

Samstag 18 Sonntag 19
Pfingstsonntag

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

German A2 part 1+2/ German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

Group A: German A1 part 1+2/

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 20.05.2024 - 26.05.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 20
Pfingstmontag

Dienstag 21
vorlesungsfrei

Mittwoch 22 Donnerstag 23 Freitag 24 Samstag 25 Sonntag 26

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Rädlinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Rädlinger

German A2 part 1+2 / German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger
Group A: German A1 part 1+2 /

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

German A2 part 1+2/ German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

Group A: German A1 part 1+2/

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 27.05.2024 - 02.06.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 27 Dienstag 28 Mittwoch 29 Donnerstag 30
Fronleichnam

Freitag 31
vorlesungsfrei

Samstag 01 Sonntag 02

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 03.06.2024 - 09.06.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 03 Dienstag 04 Mittwoch 05 Donnerstag 06 Freitag 07 Samstag 08 Sonntag 09

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Rädlinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Rädlinger

German A2 part 1+2 / German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger
Group A: German A1 part 1+2 /

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

German A2 part 1+2/ German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

Group A: German A1 part 1+2/

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 10.06.2024 - 16.06.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 10 Dienstag 11 Mittwoch 12 Donnerstag 13 Freitag 14 Samstag 15 Sonntag 16

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Rädlinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Rädlinger

German A2 part 1+2 / German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger
Group A: German A1 part 1+2 /

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

German A2 part 1+2/ German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

Group A: German A1 part 1+2/

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 17.06.2024 - 23.06.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 17 Dienstag 18 Mittwoch 19 Donnerstag 20 Freitag 21 Samstag 22 Sonntag 23

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Rädlinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Rädlinger

German A2 part 1+2 / German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger
Group A: German A1 part 1+2 /

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

German A2 part 1+2/ German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

Group A: German A1 part 1+2/

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 24.06.2024 - 30.06.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 24 Dienstag 25 Mittwoch 26 Donnerstag 27 Freitag 28 Samstag 29 Sonntag 30

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Rädlinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Rädlinger

German A2 part 1+2 / German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger
Group A: German A1 part 1+2 /

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

German A2 part 1+2/ German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

Group A: German A1 part 1+2/

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 01.07.2024 - 07.07.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 01 Dienstag 02 Mittwoch 03 Donnerstag 04 Freitag 05 Samstag 06 Sonntag 07

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Case Study Cooperative and

Autonomous systems

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Ensinger

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Cyber-Physical Systems

Górka, Matthias

MMC-1: DMS C118

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Advanced Robotics

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C116

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Rädlinger

Case Study Mechatronic System

Simulation 1)

Alunkal, Ginu

MMC-1: Hörsaal Rädlinger

German A2 part 1+2 / German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger
Group A: German A1 part 1+2 /

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

German A2 part 1+2/ German A2

part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

Group A: German A1 part 1+2/

German A1 part 3+4

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Rädlinger

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Group B: German A1 part 1+2

AWP- und Sprachenzentrum

MSS-1; MSS-2; MSS-3; MMC-1;

MMC-3; MDM-1; MDM-2: Hörsaal

Ensinger

1)  Case Study Mechatronic System Simulation: 18.03-12.05 unterrichtet durch S. Survaiya; 13.05-

10.07 durch G. Alunkal



thabella an der THD - Technischen Hochschule Deggendorf

Stundenplan für: Mechatronische und cyber-physische Systeme, 1. Semester Zeitraum: 08.07.2024 - 14.07.2024

Legende: 

keine Änderungen seit: 10.05.2024 11:33

Vorlesung

WZF / Übung

Praktikum

Online / Virtuell

Hybrid-Vorlesung

Sonstige Veranstaltung

19.15 +

19.00

17.30

17.15

15.45

15.30

14.00

13.45

12.15

13.00

11.30

11.15

09.45

09.30

08.00

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

6

5

4

33

2

1

Montag 08 Dienstag 09 Mittwoch 10
Ende Vorlesungszeit Sommersemester 2024 (NUW)

Donnerstag 11 Freitag 12 Samstag 13 Sonntag 14

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Advanced Modelling and

Simulation

Firsching, Peter

MMC-1: DMS C116

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii

MMC-1: DMS C120

Autonomous Systems

Dobriborsci, Dmitrii
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